CHAPITRE 5 ! VECTEURS - EQUATION DE DROITE - ANGLE ORIENTE 19 mars 2017

Correction contréle de MA‘(‘J’\é.MA‘C;%)e.S

Auv mereredi IS mars 2001

Exercice 1

Alignements (5 points)

1) On obtient la figure suivante :

G

a) En utilisant la relation de Chasles et les définitions de@,ain a :

CL =CA +AL CG =CA +AG
1 1 YOIy
=-AC +3AB + 5AC =-AC +ZAB
_ixg i =2|ZAB - ZAC | = 2CL
=3hB —3AC (3 2 )

1 .
CL = ch), L est donc le milieu de [GC]

b) En utilisant la relation de Chasles et les définitionsde Hen a :
AH =AB +BH =AB +§BC =AB +§(BA +AC)

3 3 2 3
= AB —EAB +§AC —EAB +§AC

Onaalors BH =2AB +3AC = 6(%AB + %AC ) = B6AL

6—

—
Onadonc: AH = gAL )

— —_— ., . . ,
Les vecteur@\H et AL sont colinéaires et donc les points A, L et H sont alignés.

Le point L est alors l'intersection de (CG) et (AH).
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c) En utilisant la relation de Chasles et les définitions de K en a :

KL = KA  +AL KB =KA +AB
3— —
:—gAC +%AB +%AC =—4AC +AB
l1— 1— 11— 1=
1A = - 3(ZAB" - ZAC
=378 ghC (3 4 )

1—

—>
Ona: KL ::—3KB

Les vecteur&KL et KB sont colinéaires et donc les points K, L et B sont alignés.
L appartient a la droite (KB).

d) Les droites (GC), (HA) et (KB) sont concourantes en L

EXERCICE 2
Avec un repere (3 points)
1) B(1; 0), C(2; 0), E(3; 1) et(l%; %)

— — _— — — — — —
2) B =xBG & BA +AJ =xAH < AJ =AB + xAH.
Les coordonnées de J sont donc ¥.;

s 1 3 1
3) det(AJ,AE):O o 0 & 1-3x=0 & x==
x 1 3
1-2 -9 |-1 -3 1 1
4) der((ﬁ’,a)): i =, i:——+§><—:0
x-0 1-0 |1 37727272

_—) > -_—> .. .
det(CJ,CI ) = 0, les vecteur€J etCl sont colinéaires et donc les points C, | et J

sont alignés.

EXERCICE 3
Droites (5 points)
1) Les droiteD,, posséde une équation réduite si lefloeent devanty est non nul soit

out m# ~
p 35

2) La droiteD,, est paralléle a la droit& ssi un vecteur directewi(—2m+ 1 ; m) de Dy,
est colinéaire a un vecteur directeif4 ; 3) deA.

‘ZTn” _34:0 o —BMH3idm=0 © -2m=-3 © m=>

detg,vV) =0 & >

3) La droiteDy, est parallele a I'un des axes du repére ssi 'un defficents devank

ouy est nul. On trouve alors :

e D/(OX) & m=0

e Dh/(Oy & 2m-1=0 © m= %
4) D; : X+y+4=0etD, : 2x+3y+4=0.
X+y=-4 x(-2)

| =D:iN D,
2x+3y = -4

PAUL MILAN 2 PREMIERE S


mailto:milan.paul@wanadoo.fr

CORRECTION DU CONTROLE DE MATHEMATIQUES

-2x-2y=8 On remplace y = 4 dans la premiére
2x+ 3y = -4 équation
_____E,;Z___ X+4=-4 & x=-8

On trouve alors K8 ; 4)

5) Siles droited,, sont concourantes, elles sont concourantes en | poinedsettion
de D; etD,.
Vérifions que les coordonnées de | vérifient I'équation dée®ies droite®,,
YmeR, m-8)+(2m-1)4)+4=-8m+8m-4+4=0
Les droitesD,,, sont concourantes en I.

EXERCICE 4
Mesure principale (2 points)
Vs 5r b T 11r
—5 [27T] , T [27T] . E [27'[] . —1—2 [27T] y Z [27T] . —E [271']
EXERCICE 5
Relations entre angles orientés (1 points)
e (30 20) = (d; V) = -7 [27]
5r 3r
o (-V;2)=(-V; =NV, )+n=—(U; V)+7n= T-"7 [27]
o (Vi 30)= (V: ) = ~(d; V) = 7 [2n]
EXERCICE 6
Trigonométrie (6 points)
v/
1) xe [E ; n], donc cox <O
, 9 16 4
cosx = —V1-Sifx=—,/1- > = —,/2_5_ “z
COSfr — X) = — COSX = +4 et tanx= sinx __3
B -5 - cosx 4
Vi 5n 3r
2) Xl—_é, Xz——g, Xs—z
. . 1 . T
3) 2sinx—1=0 & sinx= > & sinx = smé
/4 /e
X=—+Kk2r X = 6 +k2r
On obtient alors les solutions 6 - =3 5
7T
X:7T—6+k2ﬂ' X:€+k2ﬂ'

4) a) Xe[-1; 1]

PAUL MILAN 3 PREMIERE S


mailto:milan.paul@wanadoo.fr

CORRECTION DU CONTROLE DE MATHEMATIQUES

b) 2X2+9X +4 =0, oncalculeA =81-32=49=72
-9+7 1 -9-7
4 ——E et XZ—T——4.

c) Seule la solutioX; est acceptable car comprise entré) et 1.

On obtient deux solutionsX; =

s 1 2n
Onrevientax: cosx = -5 © COSX = COS—-

3
2n
X=—+k2r
On obtient les solutions 3
2r
X = —E + k27T
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